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体积小至 30mm*16mm*24mm，重量仅 9g 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

SLDM-D12 

激光测距模块 

产品说明书 
（中文版） 

上海协堡电子有限公司 
ShangHai ShinePoin Electronics CO.,LTD. 

www.shinepoin.com 

TEL:021-50933055  FAX:021-51686291 

地址：上海市闵行区新骏环路 115 号寰启商务大厦 1 幢 906 室 



 

 

第 1 页 共 19 页 

C 

第一章 综 述 ....................................................................................................................................  

1.1 产品简介.............................................................................................................................  

第二章 工作原理 ..............................................................................................................................  

2.1 原理简介.............................................................................................................................  

第三章 尺寸结构 ..............................................................................................................................  

3.1 外形图.................................................................................................................................  

第四章 技术数据 ..............................................................................................................................  

4.1 数据一览表 .........................................................................................................................  

第五章 端口与通讯协议 ..................................................................................................................  

5.1 接线端口定义 .....................................................................................................................  

第六章 使用方法及步骤 ..................................................................................................................  

6.1 使用方法及步骤 .................................................................................................................  

第七章 应用市场 ..............................................................................................................................  

7.1 案例场景.............................................................................................................................  

第八章 应用注意事项 ......................................................................................................................  

8.1 注意事项..............................................................................................................................  

第九章 警告与售后 ..........................................................................................................................  

9.1 注意与警告 .........................................................................................................................  

9.2 售后服务.............................................................................................................................  

第十章 系统拓展与开发 ..................................................................................................................  

10.1 说明 ..................................................................................................................................  

10.2 联系我们...........................................................................................................................  

 

Ontens 

 

 

目  录 



 

 

第 2 页 共 19 页 

第一章  综 述 

1.1 产品简介 

SLDM-D12 激光测距模块是一个基于 TOF(Time-of-Flight 飞行时间)技

术， 采用 850nm 激光光源，配合独特的光学、电子、结构设计而成的激光测

距模块，可以实现 0.15 米至 14 米 的高速测距需求 SLDM-D12 模块提供单次

测量、固定曝光时间连续测量和自动调整曝光时间连续测量，共三种测量模式

供客户灵活定制使用。同时还提供 HEX 与 ASCII 两种 UART 串口输出数据格

式。测距模块经过严谨的温度、环境光及线性补偿测试，在不同环境下均可得

到精准的距离信息。SLDM-D12 激光测距模块广泛应用于激光料位计、激光液

位计、车辆防撞、机器人避障、车流量统计、港口码头集装箱监控等场合。 

主要特点： 

 三种测量模式，可在精度和速度之间自由选择； 

 最远测量距离 ：14 米； 

 最高测量速度可达：980HZ； 

 5V 供电，适合集成到系统或二次开发； 

 小巧玲珑：尺寸 30mm*16mm*24mm，重量仅 9 g；  

 TTL（UART）接口，传输数据带 CRC 校验； 

 在户外环境下，不影响稳定性和可靠性； 

 极高的性能和性价比； 

 功耗极小，<0.3W； 
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第二章 工作原理 

2.1 原理简介 

SLDM-D12 激光测距模块采用脉冲法测距。脉冲法测距原理为：测距仪发

射出的激光经被测量物体的反射后又被测距仪接收，测距仪同时记录激光往返的

时间 t，光速 c 和往返时间 t 的乘积的一半，就是测距仪和被测量物体之间的距

离 。一般一个典型的激光测距系统应具备以下四个模块：激光发射模块；激光

接收模块；距离计算与显示模块；激光准直与聚焦模块，如下图所示。系统工作

时，由发射单元发出一束激光，到达待测目标物后漫反射回来，经接收单元接收、

放大、整形后到距离计算单元计算完毕后显示目标物距离。在测距点向被测目标

发射一束强窄激光脉冲，光脉冲传输到目标上以后，其中一小部分激光反射回测

距点被测距系统光功能接收器所接受。假定光脉冲在发射点与目标间来回一次所

经历的时间间隔为 t，那么被测目标的距离 D 为：式中：c 为激光在大气中的

传播速度；D 为待测距离；t 为激光在待测距离上的往返时间。 

D=c*t/2； 

 

 

 

 

 

 

脉冲激光测距系统原理框图 

 

 注意事项： 

 被测物与激光的方向最好是垂直方向；被测物倾斜度β 最大可达到 75°； 

 被测物最好是浅色（白）反射率较高的颜色；反射率越高，模块测量的距离越远；

黑色的物体，反射效果最差，测量距离最短； 

 工作环境光线越暗，效果越好（晚上最好）；光照强的情况下，会影响仪器的距离，

不会影响仪器的精度、稳定性等参数； 

 被测物移动速度比较快时，需要调整设备的频率为较高状态； 

 被测物的材质最好不要是木炭、轮胎等黑色吸光物体，最好加一些白板。 

距离计算 

与 

处理单元 

激光发射单元 目 

 

标 

 

物 

激光接收单元 
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第三章 尺寸结构 

3.1 外形尺寸图 
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第四章 技术数据 

4.1 性能参数 

 

 

型号 SLDM-D12 

性能参数 

最近距离 0.15m 

最远距离【室内】 14m 

精度 3% 

分辨率 1cm 

输出频率 最高 860Hz 

光学参数 

激光 红外激光 

激光等级 I 类安全激光 

激光波长 850nm 

光斑直径 1m@24mm，10m@240mm 

激光寿命 ＞10000h 

电气参数 

输入电压 DC 5V 

整机功耗 <0.2W 

数字量输出 TTL  

模拟量输出 无 

机械参数 

模块尺寸 80mm*63.4mm*32mm 

外壳材料 塑料 

重量 9g 

防护等级 IP54 

工作温度 -10℃......+60℃ 

存储温度 -20℃......+65℃ 
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第五章 端口 

5.1 接线端口定义 

接线定义：连接器 7pin，脚为距 1.0mm 
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第六章 使用方法及步骤 

6.1 使用方法及步骤 

1）快速应用提示： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

第 8 页 共 19 页 

2）用户命令： 

 

编号 指令名称 指令（HEX） 描述 

1 单次测量 0x01 单次测量距离信息，并返回距离测量结果 

2 设置曝光等级 0x2n 设置测量曝光时间级别 

3 读取曝光等级 0x07 读取当前设置的曝光时间 

4 固定曝光连续测量 0x05 固定曝光时间的连续测量模式 

5 自动曝光连续测量 0x50 自动调整曝光时间的连续测量模式 

6 停止连续测量 0x06 停止连续测量命令 

7 波特率设置 0x1n 波特率设置，默认为 115200 

8 模块电源开关 0x4n 模块电源开关 

9 自动测量模式 0x6n 上电自动连续测量模式切换 

10 HEX/ASCII 格式切换 0x7n 响应数据 HEX/ASCII 格式显示切换 

11 复位 0xFF 恢复出厂设置 

 

3）模块响应命令： 
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4）指令详细描述： 

 

单次测量 [0x01]： 

 

 
 

 

 

 

AMP 信号强度定义 

AMP 值为模块接收到调制光经过物体反射后返回有效光强大小。AMP 的值在 50~1000 的范

围内，测量的距离值相对比较准确。用户在单次测量时，得到距离和对应的 AMP 值，可以

用调整曝光等级命令来控制 AMP 值的大小。尽可能保持在 50~1000 内，以保证测量结果的

准确性。 
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设置曝光时间等级 [0x2n]： 

 

设置新的曝光时间级别，用于单次测量和固定曝光时间的连续测试模式。此值保存在设置

中，如果没有设置新的曝光值，测量会一直采用此值。 

  

 

 

读取曝光时间设置 [0x07]： 
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固定曝光时间连续测量 [0x05]： 

 

 

 

停止连续测量模式 [0x06]： 

 

 
模块响应：返回发送命令的值； 
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曝光时间自动调整连续测量 [0x50]： 

模块启动自动调整曝光时间连续测量，模块

根据AMP值大小调整曝光等级：

AMP值小于50，加大一级曝光等级，AMP值大于1000，减小一级曝光等级；

以达到连续测量距离的准确性。 

 

 

 

设置 UART 波特率 [0x1n] ： 

 

 

模块响应：返回发送命令的值。注： 设置波特率后，模块会自动重启。 
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模块电源开关 [0x4n]： 

 
关闭 模 块 电源，可减少 模 块 待机功耗。 模 块

关机的电流为5mA，开机待机电流为 26mA。 
 

命令（HEX） 命令描述 备注 

0x40 关闭模块电源  

0x41 开启模块电源  

 
模块响应：返回发送命令的值； 

0x40 关闭模块电源后，模块只接收 0x41 的开机命令，其他命令都会返回 0xDD 

响应。 

 

开启/关闭上电自动连续测量 [0x6n]： 

 
开启/关闭模块上电后或重启后自动开始进行固定曝光时间连续测量。设置 完

成后重新启动或重新上电后生效； 

 

命令（HEX） 命令描述 备注 

0x60 关闭上电后自动测量（默认方式）  

0x61 开启上电后自动进行固定曝光时间的连续测测量  

 

模块响应：返回发送命令的值； 

 

响应数据格式显示模式 [0x7n]： 

 
切换UART输出数据的格式（HEX/ASCII）三种测量模式分别对应着三种不

同的数据数据。具体请格式参考各测量模式命令（单次测量01，固定曝光连续
测试05，自动曝光连续测试50）切换模式对当前设置有用，重启后默认HEX显
示。 

 

命令（HEX） 命令描述 备注 

0x70 数据输出切换到 HEX 显示  

0x71 数据输出切换到 ASCII 显示  

 

模块响应：返回所发送命令的值（HEX）； 
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恢复出厂设置 [0xFF]： 

 

恢复三个设置模式为缺省：波特率设置恢复到默认 115200，曝光时间等级设置恢复到 05 

级，关闭自动连续测量。 

 

命令（HEX） 命令描述 备注 

0xFF 恢复出厂设置  

 

模块响应： 返回所发送命令的值 0xFF （HEX），并重启模块。 

 

模块启动： 
模块上电启动后，UART 输出 ASCII 字符串 “MVR1EA-011”，表示模块已经初始化完毕，

可接收用户发送命令。 
 
模块命令确认： 

模块会返回用户命令确认信息，响应信息请参考各用户命令中的响应提示。 
 
未知命令响应： 

模块未能识别用户命令时，会输出 0xCC（HEX）的响应。 

 
备注： 

SLDM-D12 测距模块采用红外 TOF（光飞时间）技术，模块会计算通过调制过的红外光

信号，在被测物体反射之后返回到模块接收模块的时间来计算出相对距离值，模块的光学设

计 FOV 在 1.4°左右。 

例如：FOV 投射在距离 d1=5 米是的面积是 12X12 厘米。此块区域会被线性的计算出距离

值。如果多个物体被放置在模块的 FOV 范围之内，会影响到测算的距离；示意图请参考下

图，测量输出的距离值 d3 会介于 d1 和 d2 之间。 
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第七章 应用市场 

7.1 案例场景 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

工业自动化、行车定位 

港口集装箱防撞、位置监测 
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第八章 应用注意事项  

8.1 应用注意事项 

 

SLDM-D12 型激光测距模块是一种光学仪器，它的操作会受到环境条件的

影响。因此，应用时可达到的测程有所不同。而测距精度则不会受这类因素的影

响。下列条件可能对测程造成影响： 

 

要素 加长测程的因素 缩短测程的因素 

目标表面 明亮反射良好的物表，如反射板 暗淡无光泽物表面，绿色、蓝色物表面 

空气微粒 清洁的空气 灰尘、雾、暴雨、暴风雪 

日光强度 黑暗环境 目标受到明亮的照射 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

在对粗糙表面（如灰泥墙面）进行测量时，对准发亮的区域中心。 

为避免测量到灰泥接缝深处，请使用目标板或普通木板。 

请不要对着透明物体的表面进行测量，如无色的液体（比如水）

或玻璃（无尘）。 

在目标面积大得足够容纳激光斑点时，才可以进行测量。 
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第九章 警告与售后 

9.1 注意与警告 

  未遵说明书使用; 

  破坏安全系统，去掉说明和危险标志; 

  用工具（如螺丝刀）打开设备; 

  改装升级产品; 

  操作失败后操作; 

  在未安全设施的测量工地; 

 本产品虽然经过严格测试符合相关 EMC 要求，但仍不排除会受到来自其

他设备的电磁干扰或者干扰其他设备的可能性，使用前请仔细测试并确

认; 

 本产品符合国家激光安全等级规范，使用中应避免长时间照射眼睛。 

 

9.2 售后服务 

 为客户免费提供产品安装指导； 

 保证产品在 1 年内计量精度达到要求;建立客户档案，定期进行产品质量

跟踪服务； 

 解决用户在使用产品过程中遇到技术难题或其他问题时的后顾之忧； 

 24 小时响应客户需求； 

 接到客户故障投诉电话后 24 小时内为客户服务； 

 保修期外，本公司提供终生有偿维修服务。 
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第十章 系统拓展与开发 

10.1 说明 

1. 我司提供距离有 50cm、1m、10m、40m、80m、100m、200m、500m、1km、

5km 等不同量程的激光测距模块； 

2. 模块的精度有 μm、0.1mm、1mm、1cm、5cm、1m 等； 

3. 模块的输出有 UART(TTL)、RS232、RS485、RS422、CAN、4-20mA、0-5V、

ModBus； 

4. 我司可为您提供数据无线功能。无线电台、GPRS、WIFI 等模式； 

5. 我司可根据您的要求进行特殊行业特殊性能定制开发； 

6. 我司可为您提供数据的实时远距离显示设备； 

7. 我司可为您提供系统的集成以及完善的项目需求解决方案。 

10.2 联系我们 

上海协堡电子有限公司 

电话：021-50933055 

传真：021-51686291 

地址：上海市闵行区新骏环路 115 号寰启商务大厦 1 幢

906 室 

    


